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Introducción

• Se define Patrimonio todo aquello que tiene un valor universal
excepcional desde el punto de vista histórico, en el arte o la ciencia, sean
esos monumentos edificios o paisajesesos monumentos, edificios o paisajes

• Necesidad de documentar el Patrimonio para su gestión, mantenimiento o
restauración

• El Láser escáner es una herramienta fundamental para una nuevaEl Láser escáner es una herramienta fundamental para una nueva
metodología de documentación del patrimonio.

• Modelos de Nubes de puntos vs Modelos poligonales

• Herramienta de gran utilidad en el Plan Especial de Protección del Núcleog p
Antiguo

LA APLICACIÓN DEL ESCÁNER LÁSER TERRESTRE EN LA CATALOGACIÓN DEL PATRIMONIO ARQUITECTÓNICO DEL CASCO HISTÓRICO DE 
CASTELLFOLLIT DE LA ROCA



Trípode:

2 scans/hr

10 dia

Carretó: 

5 scans/hr

30 dia

Cotxe:

7 scans/hr

40 dia

X, Y, Z + I + RGB

La e ploración láser en alta definición 3D se p ede definir como c alq ier instr mento q e recoja datos 3DLa exploración láser en alta definición 3D se puede definir como cualquier instrumento que recoja datos 3D
de una superficie o de un objeto en una manera sistemática, automatizada, y en tiempos relativamente
altos, cercanos a tiempo real. Esto excluye a la mayoría de instrumentos tradicionales usados en
levantamientos que no cumplen con estos tres requisitos.

Los métodos tradicionales tales como cintas, teodolitos y tecnologías más modernas tal como estaciones
totales y GPS proporcionan datos exactos pero son métodos relativamente lentos e incómodos para la
recopilación de datos espaciales.

El levantamiento láser puede así ser distinguido del levantamiento tradicional por el tiempo en la cual se

RIEGL z420i

Alcance 2 a 350 m

Minolta Vivid 910

Alcance 1mm a 2m
Precisión

Cyrax 2500

0m 50m 100m 150m 200m 250m El levantamiento láser puede así ser distinguido del levantamiento tradicional por el tiempo en la cual se
muestrea el mundo físico. Los dispositivos de escáner láser pueden muestrear en tiempos que eran
previamente imprácticos, dando por resultado datos de alta definición y, correspondientemente, a la
generación de bases de datos excesivamente extensas.

Alcance 2 a 350 m
Precisión 6mm@100m
Tipo de Láser Clase 1
Campo Visual 80° x 360°
Puntos/ Posición 2.800.000 de puntos [0,1°] 
7min
Cámara Nikon D100
Imágenes/ Scan 10 [3.008x2.000pixels] 3 
min

0.3mm@0.
5m
Tipo de Láser Clase 1
Campo Visual 60° x 60°
Puntos/ Posición 600.000  
puntos  1min
Cámara interna
Imágenes/ Scan

Alcance 2 a 70 m
Precisión 6mm@100m
Tipo de Láser Clase 1
Campo Visual 40° x 40°
Puntos/ Posición 1.000.000 de 
puntos  15min
Cámara none
Imágenes/ Scan ‐

Escaner Laser



Flujo de Trabajo con Escáner láser
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Aquesta etapa esta caracteritzada per processos on es filtra i s’uneix la informació en un únic model,
composat pels següents passos:
1. Neteja: Consisteix en eliminar la informació no desitjada (de manera manual i/o automàtica)
2. Registre: És trobar la posició i rotació de l’aparell per cada escanejat en un sistema de coordenades

Post procés

g p p p j
específic.

3. Optimització del model: És la creació d’un model homogeni, dividit en parts o estructures per facilitar la
manipulació i comprensió.

Scan 01 Scan 02 Scan 01+02

4.568.596 puntos (X,Y,Z,i) 1.465.854 puntos (X,Y,Z,i)



MESURES ORTOIMATGES SECCIONS



1: 100

1: 1

1: 50

1: 200

Escalas de Trabajo



265 posiciones
650 millones de puntos

CADAQUÉS



508 posiciones
1.500 millones de puntos

8 km lineales

SITGES 508 posiciones
1.500 millones de puntos



135 posiciones
1kml de Fachadas

TOSSA DE MAR





MALECÓN CUBA



VIDEODATOS

COLÒNIA SANT PERE

11 posiciones
68 millones de puntos
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Plan Especial de Protección del Núcleo Antiguo
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Prioritat 01 12 dies |  272 posicions

Prioritat 03

Prioritat 02 8 dies | 164 posicions

Cobertes
02 dies | 9 
posicions



2.1A    S’admet, amb les condicions establertes en el POUM. 
Reculat respecte a carrer 3 m. 

2.1B     Reculat respecte a carrer 3m. 
Reculat respecte a pati 3m quan aquest és menor a 6m.
Alineat a façana interior quan aquest és igual o superior a 6m.

2.1C     Reculat respecte a carrer 3m. 
Reculat respecte a pati 3m quan aquest és menor a 6m.
Ali t f i t i t é i l i 6Alineat a façana interior quan aquest és igual o superior a 6m.











PLA ESPECIAL. Carrer Miguel de Cervantes. Alçats façanes



PLA ESPECIAL. Carrer Miguel de Cervantes. Alçats façanes. DIN A3.

Ortoimatge 1:100
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PLA ESPECIAL. Carrer Miguel de Cervantes. Detalls façanes
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PLA ESPECIAL. Carrer Miguel de Cervantes. Fitxes per parcel·la.



PLA ESPECIAL. Carrer Miguel de Cervantes. Exemple de fitxa CLAU 2.1A amb ortoimatge i panorames. 
DIN A4.

Ortoimatge 1:100Dades de la 
parcel·la Normativa d’àtics Panoramesparcel la

Localtzaci
óComissió Específica Pla 
óComissió Específica Especial



SIG
Sistema d’Informació Geogràfica



PLA ESPECIAL. Normativa aplicada als àtics existents (sense comptabilitzar bens protegits) 

ATIC compleix 185 |%
ATIC no compleix 161 |%

TOTAL 346

Per analitzar 8





PLA ESPECIAL. Estudi d’usos en plantes baixes
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PLA ESPECIAL. Usos en planta baixa. Local, Mixt, Turístic

Local 56 |%
Mixte 166 |%Mixte 166 |%
Turístic 232 |%
Tancat 54 |%
Habitatge 443 | %
Per analitzar 64 | %

TOTAL 1.029







PLA ESPECIAL. Color en façanes

G 134
O 68O 68
T 96
V 8



PLA ESPECIAL. Color en façanes 



Conclusiones

El Escáner Láser Terrestre:

• Permite obtener en poco tiempo una gran cantidad de datos, su uso es muy 
extendido hoy día para medir la forma y la geometría de los edificios históricosextendido hoy día para medir la forma y la geometría de los edificios históricos

• Aporta un avance significativo en la eficiente documentación del Patrimonio

• Permite explotar y utilizar correctamente toda la información obtenida, tanto a 
nivel arquitectónico como a escala urbananivel arquitectónico como a escala urbana

Las Nubes de Puntos Densas:

• Constituyen una solución relativamente rápida y eficaz para la obtención de 
distintas informaciones

• Se gestionan en un entorno fácilmente manipulable y amigable por lo que no se 
requieren conocimientos especializados

• Son una base sólida para procesos que requieren tiempos más largos de 
elaboración (generación de modelos poligonales)

• Constituyen un registro histórico actualizable que siempre puede ser consultado e 
integrado con otras herramientas (SIG, simulaciones y realidad virtual)
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